电子电气员英语
7001：无限航区750KW及以上船舶电子电气员
	考 试 大 纲
	适用对象

	
	7001

	1. 船舶概论
	

	1.1  驾驶常识
	

	1.1.1 船舶的种类、结构及相关参数
	

	1.1.1.1 船舶的种类
	○

	1.1.1.2 船舶的结构及相关参数
	○

	1.1.2 驾驶台的设备配置
	○

	1.2  轮机常识
	

	   1.2.1 主推进动力装置（柴油机、轴系、螺旋桨等等）
	○

	   1.2.2 船舶辅助设备(包括各种管系、各种泵、分油机、防污染设备、液压机械、船用锅炉、造水机、冷库和空调等等)
	○

	2．船舶电气
	

	  2.1电气基础知识
	

	    2.1.1 交流电路基础
	○

	    2.1.2 电工仪表、工具
	●

	    2.1.3 电力电子元器件及应用基础（二极管、三极管、晶闸管等）
	●

	  2.2异步电动机
	

	2.2.1 三相异步电动机的分类和结构
	○

	2.2.2 三相异步电动机的铭牌及基本参数
	◎

	2.2.3 异步电动机的运行控制
	●

	2.3 电力拖动
	

	2.3.1电力拖动基础
	

	  2.3.1.1交流电动机的继电保护
	◎

	  2.3.1.2交流变频调速及变频器
	◎

	2.3.2船舶甲板机械的电力拖动与控制
	●

	2.3.3船舶舵机的电力拖动与控制
	●

	  2.4 船舶电力推进系统
	

	    2.4.1电力推进系统的组成、分类及要求
	◎

	    2.4.2电力推进系统的工作原理、安全保护
	●

	  2.5 船舶同步发电机
	

	  2.5.1船舶同步发电机工作原理
	○

	  2.5.2船舶同步发电机的并联运行、管理及保护
	●

	2.6 船舶电力系统
	

	2.6.1 船舶电力系统概述
	○

	2.6.2 船舶配电盘分类、组成及功能
	◎

	    2.6.3 船舶电力系统的保护
	●

	  2.6.4 蓄电池的维护与保养
	●

	2.7船舶自动化电站
	

	2.7.1船舶自动化电站的基本功能
	○

	2.7.2船舶电站的自动控制
	●

	2.7.3船舶电站的综合保护
	●

	2.7.4船舶自动化电站的操作和管理
	●

	2.8 船舶高压电系统
	

	2.8.1船舶高压电系统与设备的电气参数
	○

	2.8.2船舶高压电系统与设备的安全常识
	●

	2.8.3船舶高压电系统的操作与管理
	●

	3．轮机自动控制技术
	

	3.1 自动控制基础知识
	

	    3.1.1反馈控制系统
	○

	3.1.2调节器的作用规律
	◎

	    3.1.3可编程序控制器
	◎

	  3.2 船舶机舱辅助自动控制系统
	

	    3.2.1燃油粘度自动控制系统
	◎

	    3.2.2辅锅炉的自动控制
	◎

	    3.2.3分油机自动控制系统
	◎

	  3.3微机控制型主机遥控系统（以AC-Ⅳ主机遥控系统为例）
	

	    3.3.1 AC-Ⅳ主机遥控系统的组成、功能及基本操作
	◎

	    3.3.2 AC-Ⅳ主机遥控系统的参数设定、模拟试验
	●

	  3.3.3 AC-Ⅳ主机遥控系统的故障诊断流程
	●

	    3.3.4 电子调速器的工作原理及调整
	●

	3.4网络型遥控系统(以AC-C20为例)
	

	3.4.1 遥控系统的硬件结构及其网络结构
	○

	3.4.2 驾驶台、集控室操作面板的组成、功能
	○

	3.4.3 遥控系统的工作模式
	◎

	3.4.4 遥控系统的参数设定方法
	●

	3.5集中监视与报警系统
	

	3.5.1 常用的传感器
	●

	    3.5.2集中监视与报警系统的功能与分类
	○

	    3.5.3网络型监视与报警系统的组成及原理
	◎

	3.6 火灾报警系统
	

	3.6.1 火灾检测方法及火警探测器
	●

	3.6.2 火灾报警系统的基本原理及相关动作
	○

	3.6.3 总线型火警监控系统的基本原理
	◎

	4．船舶计算机网络
	

	4.1 计算机网络基础知识
	

	4.1.1 商务计算机组成及应用基础，COMS、内存、显卡、声卡、网卡、硬盘、磁盘驱动器、电源、显示器、打印机等硬件设备的作用和安装
	◎

	4.1.2 Windows操作系统基础知识
	◎

	4.1.3 常用网络应用软件操作（浏览器、邮件）
	●

	4.1.4 办公软件 (WORD、EXCEL )的基本使用
	●

	4.2 船舶计算机网络
	

	4.2.1 计算机网络及通信协议的基础知识与常见标准
	◎

	4.2.2 船舶局域网的网络体系结构和硬件设备
	◎

	4.2.3 船舶局域网的运行、维护和管理
	●

	4.2.4 船舶计算机网络安全的基本知识
	●

	5. 通信与导航设备
	

	
	

	
	

	5.1综合驾驶台系统（IBS）
	◎

	5.2船舶导航系统
	

	  5.2.1船舶导航雷达
	

	    5.2.1.1 雷达设备基本原理和组成
	◎

	    5.2.1.2 雷达主要技术指标
	◎

	    5.2.1.3 雷达操作与维护
	●

	  5.2.2卫星导航系统
	

	    5.2.2.1 船载GPS导航仪
	◎

	    5.2.2.2 GPS全球定位系统
	●

	  5.2.3船舶自动识别系统（AIS）
	◎

	5.2.4船载航行数据记录仪
	◎

	5.2.5船用陀螺罗经
	◎

	5.2.6船用测深仪、计程仪
	◎

	  5.2.7电子海图（ECDIS）的功能介绍
	●

	5.3船舶通信系统
	

	5.3.1 GMDSS 
	

	5.3.1.1 GMDSS 的基本组成及功能
	◎

	5.3.1.2 GMDSS遇险报警的实现
	●

	5.3.1.3 GMDSS船载通信设备的维护
	●

	5.3.2 船舶内部通信系统
	

	5.3.2.1 船用电话交换机的组成
	○

	5.3.2.2 声力电话的基本原理及组成
	○

	5.3.2.3 船令广播系统的用途和组成
	◎

	5.3.3 Inmarsat通信系统
	

	5.3.3.1 Inmarsat系统简介
	○

	5.3.3.2 Inmarsat-C船站组成、功能及维护
	◎

	5.3.3.3 Inmarsat-F船站组成、功能及维护
	◎

	5.3.4 MF/HF组合电台组成、功能及维护
	◎

	5.3.5 船用VHF通信设备及VHF DSC终端设备
	◎

	5.3.6 NAVTEX与气象传真机设备的组成及应用
	◎

	5.3.7 S-EPIRB与9GHz SART设备的组成及性能指标
	◎

	6. 船舶管理
	

	6.1  与船舶电子电气设备相关的国际组织及其相关规范概述
	○

	6.2  SOLAS 公约
	

	6.2.1 总则
	○

	6.2.2 消防、救生有关内容
	●

	6.2.3 保安规则的有关内容
	●

	6.3  STCW 公约
	

	6.3.1总则
	○

	6.3.2 STCW 公约关于电子电气员的相关内容
	○

	6.4  MARPOL 公约
	

	6.4.1总则
	○

	6.4.2防止油污染规则有关规定
	●

	6.4.3防止船舶垃圾污染规则有关规定
	●

	6.5  2006年国际海事劳工公约
	

	6.5.1休息与工作时间
	◎

	6.5.2 居住条件
	◎

	6.6港口国监督程序
	

	6.6.1 概述
	○

	6.6.2 港口国监督程序
	●

	6.6.3 优先检查与扩大范围检查
	●

	6.7  其它最新电子电气员专业相关公约及法规
	○

	7  船舶电子电气函电书写
	

	7.1 船舶电子电气设备与岸基来往英文业务函电
	●

	7.2 船舶电子电气设备事故报告
	●

	7.3 船舶电子电气设备安全检查报告
	●

	  7.4 船舶电子电气设备安装和调试许可报告
	●

	7.5船舶电子电气设备维护安装日志
	●


